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за piBHeM вищоi освiти перший (бакалаврський)
( ввва рiвня вищоi освiтr)

( освiтньо-прооесiйнdосвiтньо_наrтове явва прогосми )
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СПеЦiаЛЬНОстi GZДвтQ!4атцзацц. комп'ютерно-iнтегрованi технологii та робототехнiка_
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Форма здобутгя освiти заQ]lна
( аеннц зочн4 лист*цiйна )

I. ГРАФIК ОСВIТНЬОГО ПРОЦЕСУ на2026/2030

YMOBHt ПоЗНАЧЕННlI:

Т - теоретичне навчанIrI

с - екзаменацiйна сесiя
П - практика

- TeopeтиlIнe навчанIUI та

Д - дипломне проектуванIя та
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прАктики
Назва практики Семестр Тижнi

Виробнича практика 7 9

l lередди пломна практика 8 )

АТЕСТАЦUI

Атестацiйний екзамен Квачiфiкацiйна робота Семестр

Атестацiйний екзапrен Квапiфiкацiйна робота 8

MiC - мiэlссесitiнttz1 пеlэiоd*

II. З БЮДЖЕТУ ЧАСУо тижнi

Теоретщцс
навчапш Практики

Атестацiя !иалолIне
flроектчвааня

Канiкули Разомзшlки

l 4 1з 52

2 1 52

4 lз 52

4 L2 1 4

5

6

Разом I0l140 16 i) 1 l 199
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1льъiicтb тl-!жн вв )емес,грl

ок1 YKpaiHcbKi сryлii
l.

1

)Бtов f,зк:oBI

гl
[омп(
Г90

)нЕн,]
Гю-

ги
6 4 80 101

ок2 lнформацi1.1нi технологii 1 4 i20 l4 8 4 2 106 l4
окз Комп'ютернi техяологii та програмуванIrя 1 5 150 16 8 8 t34 16
ок4 Фiзика l 4 1rn 14 8 4 2 106 |4
ок5 Rступ до фаху, основи охорони працi та безпека

життсдiяльностi l 1 4 i20 14 8 4 2 106 |4

окб Эснови громадськоi стiйкостi 2 5 150 8 4 4 1А1 4 4
ок7 Виlда мател,tат,ика l 1 5 150 tб 8 8 1з4 16
ок29 пецiапьнi роздiли вtrtцоi пtатематики 2 I 4 120 1,4 8 6 106 |4
ок8 Iноземна r,ioBa за фахом 2,4,6 liý 12 360 ýп 50 310 10 8 8 8 8 8
ок9 fiiлова yKpaiHcbкa мова 2 з 90 4 4 10 76 4
ок30 iнженерна та комп'ютерна графiка 2 4 120 2 6 6 108 2
ок31 Основи гiлравлiки i теплотехнiкlл 2 4 l20 2 6 4 2 108 2
окз2 Эснови енерго- i ресурсозбереженilя 2 4 120 2 6 л 2 108 2
ок10 Об' ектно-орiсrrговане програJ\{уваIлuI 2 3 90 0 6 4 80 0
ок1 1 Теорсгrтчнi основи еле!сгротехяiки 2 з 90 0 4 4 2 80 0

окзз Прлtклалне програмне забезпечення для розвязання
iHlKeHepH1-1x задач

J 1 5 150 lб 8 8 |з4 16

ок12 Метрологiчне забезпе.{ення сиgrем автоматизацii э l 4 120 14 8 4 2 106 14

окlз Електронiка i цифрова cxeмoTexнiкa J i 1 4 l20 14 8 4 2 106 14
oKi4 Теорiя автоматичного управлirшя 4 l 5 150 |4 8 4 2 1зб 14

окз4 Теорiя електроприводу i системи управлiнtя
електроприводап,Iи

4 1 4 120 |4 8 4 2 106 L4

ок15 Фiлософiя 4 1 3 90 |4 10 4 76 14
ок16 Мitроконтролери та мiкропроцесорна TexHiKa 4 1 5 150 14 8 4 2 1зб 14

окз5
Енергозберiгаючi автоматизованi оистеми чправлiння в
промис,човостi 4 1 4 12 6 4 2 108 12

ок36 Гiдравлiчнi ]\{ашини i гiдроприводи 4 1 4 120 |! 6 4 2 108 12

ок37 Основи коlttп'iотерно-iнтегрованого управлiнвя ) 1
4 120 14 8 4 2 i06 14

ТеОРiя цифрових систеN{и \/правлiння 5 l з 90 4 l 2 80 10

4 5 6 8 9 l 12
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Технiчнi засоби автоматизецiI
OcHoBii робототехнiки

С 1-1cTeM Hllpi ан ал iз складнi-tх систеl1 1,правл i ння

Робс,гстсхнiчнi систелrи i колrплекс;.l j],_ця промислових
обсктiв холцен

Статистичнi методи дослiдження автоматизованIтх

lHTer:eKTva,TbHi методи та систеivи LlIтучного il-tтелекту в

Адагrгивнi та слiдкуточi MexaTpoHHi системи

Моделювання та iдентифiкацiя систем управлiнtul

истеми аЕiтоматизованого проекryванIи та екоЕомlчнl
розробки автоматизоtsанI-{х систем упразлiт*rя

Автоматизованi сиqгеп,tи управ-пiння технологiчними
процесап,Iи i об'сктами
преuизiйнi електрогiдравлiчнi слiлкl+очi системи

всього за обов'язковою частиною

iверситетська вибiркова дисицплiна
етська вибiркова дисицплiна

Загальноунiверситетська вибiркова дисицплiна
Загатtьноунiверситетська вибiркова дисицплiна

'спецiальнi, предметнi) ocвiTHi компоненти
сциплrна за

плiна за в

flисциплiна за

Всього за вибiрковою частиною

мпонЕнти
2.1. Вибiрковi загальноунiверситетськi ocвiTHi компоненти



кiлькiсть годин lrа тиждень 98 96 95 96 100 90 92 76
Кiлькiсть оцiнок за чо,lцрирiвневою шкалою l 4 4 з ] э f, 5
Кiлькiсть оцiнок за дворiвкевою шкалою _, ] 3 _f J J 1 z
Kl.TI'IiIc.II' контро.tIьних робiт 7 7 5 6 6 6 э з
КiлькIсть piK навчанняових робiт 1 1 I

Затверджено Вченою радою унiверситету протокол Л! УУ вiд " 1/l' " r:{ 2026 р

7]иректор навчально- науково го iнституr,1,
.,ykpaTilcbka iнженеоно-педагогiчна акалемiя u

Гарант ocBiTHboi програми Тетяна




